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 Sistemul de operare trebuie să planifice 
execuția.  

 Preemptivă 

Nepremptivă 

 Algoritmi: 

Primul venit, primul servit 

Round Robin 

Cu priorități 
 Importanță 

 Timp de execuție 
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 Acces la resurse 

 Coruperea datelor 

 Definim: 

 Zona nectritică 

 Zona de intrare 

 Zona critică ←  Nu intră 2 procese concurent. 

 Zona de ieșire 

 Cum?  

 Mutex  

 Semafoare 
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Clasifcare: 

 Non-real-time (boring) 

 Soft-real-time (fast) 

 Hard-real-time (deadline) 

 Latență mică 

 Previzibilitate 

 Preemptiv 

 Priorități 

 Ratarea deadline-ului poate fi dezastroasă 
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 Un proces cu prioritate 

mică blocheză o resursă 

 Un proces cu prioritate 

mare cere resursa și este 

blocat 

 Un alt proces întrerupe 

procesul cu prioritate 

mică 

 Procesul cu prioritate 

ratează deadline-ul  

 Priorități 

  + 

 Sincronizare 

  =  

 Probleme 
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 Resursele au priorități 

 Procesele moștenesc prioritatea resursei care o 

blocheză 

  Rezolvă probleme de sincronizare (deadlock) 
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 Când un proces de prioritate mică blochează un proces 

de prioritate mare moștenește prioritatea. 
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 Resursele au priorități 

 O resursă ”blochează” toate resursele cu priorități mai 

mici 

 Procesele moștenesc prioritățile 

 Avantaje  

 Nu se fac blocări în exces (Moștenirea imediată) 

 Se previn deadlock-uri 

 Nu se fac blocări în lanț 

 Complexitate mare 
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 Sincronizarea poate duce inversiunea prioritățior 

 În RTOS înseamnă ratarea deadline-urilor 

 Soluții: 

Moștenirea imediată 

Moștenirea priorităților 

Tavane de priorități 

 Crește eficiența ↔ Crește complexitatea 


